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Soluciones tecnoldgicas
para movilidad

Sistema de Control de Pesos y
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Nuestras Soluciones

® Ofrecemos Soluciones tecnolégicas y equipamiento para la movilidad
de la mas alta tecnologia e innovacion.

® Cumplimos con certificaciones internacionales que avalan los altos
estandares de calidad.

> Tecnologfa ITS

> Control de pesos y dimensiones
Y Peaje Free Flow

> Movilidad

Y Seiializacién



Tipo y Usos de los Sistemas de
Pesaje Dinamico WIM
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Tipos y Usos de los Sistemas de Pesaje Dinamico WIM

CARACTERISTICAS \ USOS

USO ESTADISTICO

USO PRESELECTIVO

USO PUNITIVO (1)

Manejo de datos

Almacenan informacion historica en
memoria interna

Proveen la informacién en tiempo real y
guardan datos para estadisticas

Proveen la informacién en tiempo real y
guardan datos para estadisticas

Alimentacion / Infraestructura

Minimos requisitos (panel solar)

Requieren energia de red y conectividad +
pescantes o porticos

idem preselectivo + elementos anexos
p/generar infracciones

Portabilidad

Fijos y moviles (2)

Fijos

Fijos

Tipo de Sensores

Piezoeléctricos / Strip Sensor (array de
Celdas de carga)

Strip Sensor (array de celdas de carga)

Strip Sensor (array de celdas de carga)

Velocidad de circulacion

Piezoeléctricos 15 a 120km/h
Strip Sensor 4 a 120 km/h

4 3 120km/h

4 a 120k/h

Error aceptable de medicion
(para el 95% de los vehiculos)

< 15% (PBT)

< 7% (PBT)

< 2% (PBT: Peso Bruto Total)
< 5% Peso por eje

Cumplimiento de Normas

ASTM1318 tipo Il - COST 323 clase B(10) o

ASTM tipo Il -- COST 323 clase A(5) o

COST 323 clase A(5) y OIML R134

C(15) B+(7)

Requisitos del Pavimento Bueno Muy Bueno Segun Normas
Identificacion de cada vehiculo No Si - (Foto de entorno, Foto de Matricula, | Si- (Foto de entorno, Foto de Matricula,
(opciones y sus combinaciones) Tag RFID, Imagen 3D) Tag RFID, Imagen 3D)

Uso para fiscalizacion / multas No Si (3) Si - a partir de la preseleccién (1y 3)

(1) ATSA Inicid proceso de homologacion segin normativa legal (INTI/Secretaria de Comercio) para multa directa con dispositivos electrénicos.
(2) Segun tecnologia - Solo piezoeléctrico para estudios moviles temporales
(3) Sistema WIM como parte de un Sistema que cuente ademads con balanzas estaticas homologadas (portatiles o fijas) complementando la preseleccion
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Aprobacion de Modelo de los equipos para infraccionar mediante
Pesaje en Movimiento (WIM) segiun NORMATIVA:

> RESOL-2022-492-APN-SCI#MDP de la Secretaria de Comercio Interior de fecha 16
de junio de 2024 y Anexo “REGLAMENTO DE INSTRUMENTOS AUTOMATICOS
PARA PESAJE EN MOVIMIENTO DE VEHICULOS
DE CARRETERA”

> RESOLUCION 276/2024 de la Secretaria de Industria y Comercio de fecha 12 de
septiembre de 2024.



Implementacion de Tecnologia:
Sistema Integral de Control de
Pesos y Dimensiones
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@ Lo que brindamos

@ Implementacion y puesta en Marcha

X Mantenimiento

'
@ -~ Operacion
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2 Fiscalizacion




ATS)A Tecnologie_l_ Modelo Propuesto: Sistema Integral de Control de Pesos y Dimensiones
para Movilidad

Provision e Monitoreo y Administracién y servicio al cliente Fiscalizacion
Instalacion Mantenimiento

e @

Plataformade  Validacion Notificaciéon Operacion
Gestion excedidos puesto
control

Generacion de
Infracciones

Obra civil, estructura Monitoreo a
y equipamiento distancia,
mantenimiento
preventivo y
correctivo

www.atsa.net.ar
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Nuestros Principales Proyectos de Implementacion

® Hemos llevado adelante Proyectos de relevancia a nivel nacional,
posicionandonos como referentes en el mundo de la Movilidad.
Algunos de nuestros principales Antecedentes son:

Red de Sistema de Pesaje Dindamico WIM. DVBA.2017-2024

Puesto Piloto Homologacién para Multa Directa. DVBA. 2024

Sistema de Pesaje Dindmico WIM. RP2. Vialidad Rionegrina. 2020

Control de Evasién, Fuga y Dimensiones. 36 estaciones. DNV. 2022-2024
Pesaje preselectivo WIM. Control de Evasién. Villa Marfa. DNV. 2023-2024
Pesaje preselectivo WIM. Colastiné. DNV. 2023-2024

Sistema WIM. Paseo del Bajo. AUSA. 2018
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I ATS’[\ Tecnologia Nuestros principales proyectos — Red de Sistema de Pesaje Dinamico WIM

edro DES

Petaje de Vehiculos

1:25:58 05/04/2021 Sutile do peoss
Eje Peto (kg) Espacinde (m
Peso Bruro VeIosoNs de Vehicuilo Case 1 ;s
70641 kg 58.2km/hr 12 2 1 bR
3 16417 i3
4 19454 5
5 1 13

Peso Brate

Vielactones do Regla

Codhgot de Violacion

Matrculs Numers
AADZ4N Efaw

Padcacion de ls
Matriculs
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Nuestros principales proyectos — Pesaje Dinamico WIM. RP2. Vialidad Rionegrina
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I ATS)A Tecnologia Nuestros principales proyectos — Control de Evasion, Fuga y Dimensiones. 36

LAYy
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SR ANARA: ey
SN

i Fecha/Hora: 17/11/2022 04:29:04 PM

: D ; ESTACION DE — : =
Carril 1 ' & CONTROL DE PESOS N [ D =D ] =<

Velocidad: 50Km/H A A Y DIMENSIONES | ' . Yy N
_ _ P ' { " ~ ~ \
Tipo de vehiculo: Camién articulado / N \
E | )
1- Sistema de Evasion \ /

2- Sistema de Medicion AN e

3- Sistema de Fuga




para Movilidad Maria. DNV

I ATS)A Tecnologia Nuestros principales proyectos — Pesaje preselectivo WIM. Control de Evasion. Villa

www.atsa.net.ar



AT )A Tecnologia Nuestros principales proyectos — Pesaje preselectivo WIM. Colastiné. DNV.
S para Movilidad
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Argentina

\Beacondiciona’mi‘ento de |
pue_stos de control de pesos
(GEor TSl Y dimensiones de Colastine.

Obras Piblicas

TTramo: LADO ASCENDENTE Y DESCENDENTE R.N.N* 168 Krm, 10,46 - SANTAFE

Obra: Reacondicionamiento de los  Mdnto de 1a obra: U5 5.125,704.92
puestos de control de pesos Plazo de ejecucidy 3
y dimensiones de Colastine. Fecha de inicio:27/09/2023
7mo. Distrito Santa Fe, Contratista: American Traffic S.A
Expediente: EX-2023-25783003

APN-LYCHDNV

www.atsa.net.ar
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Sistema de Pesaje WIM (Weigh in Motion)

ATSA TECNOL...

ATSA Suscrito v 11 Compartir
11 suscriptores Q l‘ gj » P

https://youtu.be/segud10g0E0Q?feature=shared



https://youtu.be/segud1Og0E0?feature=shared
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ATSA Tecnologia Implementacion de un Sistema Integral de Control de cargas
para Movilidad

Mejora tecnoldgica

* Incorporacion de un sistema WIM (Weigh In Motion) para utilizar como preselectivo
en el control punitivo.

* Incorporacion de moderna tecnologia:

= Deteccion Automatica de patentes /matriculas

= Sistemas de Evasidn (deteccion de aquellos camiones que aun siendo obligatorio el
ingreso a la estacidn no lo realiza. Se obtiene un registro con matriculas y foto).

= Sistema de Fuga (deteccion de aquellos a camiones que ingresan al control pero no
contintan con el control estatico y regresan a la carretera).

= Sistema de deteccion de Dimensiones (alto /ancho/largo)

= Automatizacion de todos los sistemas, incluyendo el sistema de cargas estatico.

*  Como complemento este sistema permitira obtener la estadistica de cargas del 100% de
camiones (informacion valiosa para dimensionar los controles punitivos como asi también
para la gestion de pavimentos).

* El sistema se complementa con la comunicacidn en tiempo real y todos los equipos
necesarios para su funcionamiento.

* Actualizacidn tecnolégica para mejorar la operacién en la balanza estatica punitiva
(tablets, PC/impresora de Actas, etc.) y condiciones operativas para el personal de control.



ATS)l\ Tecnologie_a_ Mejoras Propuestas: Implementacion de un Sistema Integral de Control de
para Movilidad cargas

Mejora en la Operacion y procedimiento de control

* Mejorar los procesos de control con el fin de reducir los
tiempos en el control punitivo (deteccion camidén, detencidn,
control de su peso, control documentacion y labrado de acta).

-
—
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* Mejora en las facilidades del personal de operacion.

www.atsa.net.ar
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Beneficios Esperados

Mayor y mejor control de exceso de CARGAS
> Ahorro en S al evitar el deterioro prematuro del pavimento.

Recepcidn de informacidn en tiempo real en el puesto de pesaje
sobre vehiculos excedidos.

> Evitar discrecionalidad en la seleccidon de los camiones a pesar.

> Aprovechamiento al maximo la funcionalidad operativa de la balanza
estatica, lo que redunda en un menor gasto de mantenimiento de
esta.

> Emisidn de una mayor cantidad de actas por exceso de carga.

> Posibilidad futura de expandir el sistema con infracciones por
Evasion/ Fuga.

Obtencion de Estadisticas (hoy inexistentes) del peso del 100% de los
camiones que circulen por los carriles medidos.



Av. Belgrano 355 4° piso (+5411) 4342-6147 info@atsa.net.ar
C1092AAD CABA (+5411) 4342-1818 www.atsa.net.ar



